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スズΩ͓٬༷૬ஊࣨには、間��ສ ʢ݅����࣮ʣを る͓͑٬༷から
のがدせらΕています。
͓٬༷とスズΩがͭながる૭ޱとして、こΕらの༷ʑな͓ਃし出にରし、͓
٬༷のཱにཱ たͬਝで的確、ஸೡなରԠを৺が͚、͓ ٬༷に͝ຬいただ
る͚૬ஊࣨをࢦして、ʑ̘ の̨上に努めています。

スズキでは、常にお客様の声に耳を傾け、お客様の立場に立ったものの考え方をすることにより、お客様から信頼されご支持いただける商品

の開発、サービスの提供に努めてきました。スズキは、これからもこの努力を惜しむことなく、お客様のご期待に応えていきます。

お客様とともに

対応品質の向上  

利便性の向上  

製品・サービス品質の向上  
͓٬༷からいただいたوॏなは、࣭やαーϏスを
上させるためのʠେなๅ物ʡとଊ͑、͓ ਃし出を֤ࣾ෦
に て͑、։ൃ、、࣭、ൢ ചٴͼΞϑターαー
Ϗス等のվળや上にͭな͛ています。こΕらのوॏな
ใは、σータをҰݩཧするシステムによͬ てޮ的にཧ
し、ݸਓใのอޢに しྀた上でࣾイントラωットにܝ
するほか、ใのॏཁにԠ͡ࡌ てଈ࣌にࣾల։する体
੍作りも行 てͬいます。また、的な͝ ҙ見、͝ ཁだ͚ で
なく、ू めらΕたใをਫ਼ࠪすることにより、͓ ٬༷のજࡏ的
なཁをந出してまとめ、୲෦にใఏڙする߹も
あります。
スズΩ͓٬༷૬ஊࣨは、ޙࠓもօ༷がよりར༻しやすく、
安৺して৴པのできるʮ͓٬༷૬ஊࣨʯをࢦし、ৗにۀ
のվળに努力してまいります。

ϋイϒϦッド、Τωνϟーδ、িಥඃݮܰϒレーΩとい たͬ環境・安全ٕज़、ωットϫーΫと࿈ܞする車ࡌใثػなど、自ಈ車のߏ
はますますෳࡶԽしています。スズΩ͓٬༷૬ஊࣨでは、こ͏ した৽ٕज़の͓߹せはもとより、ॳめて車を運転さΕる͓٬༷のॳ
歩的な͝ ࣭やϦίーϧमཧの͝૬ஊなど、ଟ༷な͓ਃし出にରし、わかりやすいઆ໌を৺が͚てରԠに努めています。また、ਝ・的
確なରԠをさせていただくため、͓ ٬༷αϙートࢧԉシステムなどのπーϧඋをਤるほか、の͝ߪೖやメンテφンス等、での
ରԠがඞཁな͝ ༻݅には、全ࠃのスズΩ・ωットϫーΫと࿈ܞして、దにαϙートを࣮ࢪしています。

͓٬༷からのଟくの͓ਃし出にରしてスムーズにରԠさせていただくため、ҰൠՃೖి・ܞଳిからのϑϦーμイϠϧडや、イ
ンターωットからのड等、ଟ༷なメσΟΞ環境をඋするとともに、ٳडの࣮ࢪ等、ར༻しやすい͓٬༷૬ஊࣨをࢦしてΞΫη
スのརศੑをਤ てͬいます。
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ۤ ߹せ カタϩάʗࢿྉٻ そのଞཁ・ఏҊ

�������� ���� ���� ���� �������� ���� ���� ����

������

����

������

�����
�����

������ ������
������ ������ ������ ������

������

お客様相談室受付件数の推移

͓٬༷૬ஊࣨ
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ཁհ助者が車両ޙ෦から車いすに࠲ たͬ状ଶで߱できる車両です。চઃܭのた
め、հ助者は༰қにཁհ助者を߱させることができます。この車両にはखಈ車いすや
ిಈ車いすをࡌせることができ、スϖーシΞ、ΤϒϦイϫΰン、ΤϒϦイにઃఆしています。

Ϧモίンでཁհ助者のシートを上ঢ、ճ転、߱ Լさせることができる車両です。ཁհ助
者が߱するࡍ、シートを し߱やすい位置までಈかせるため、հ助者のෛ୲がܰݮしま
す。ϫΰン3にঢ߱シート車をઃఆしています。

スズΩは体にোがいのある方や͝ྸߴの方が༰қにྠ࢛༻車に߱できるよ͏ にઃܭした
。していますڙ車両ʢΟズシϦーズʣを����からఏࢱ
環境に߹わ༺はʮ車いすҠಈ車ʯ、ʮঢ߱シート車ʯの�タイプ�車छをઃఆしています。的やࡏݱ

せて͓٬༷がબしやすいよ͏ にࢱ車両のॆ࣮をਤ てͬいます。
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ウィズシリーズ販売台数

車いす移動車  

昇降シート車  

スズΩは、体にোがいのある方や͝ྸߴの方が的や༻状況に߹わせてબしやすいよ͏ にηニΞカーやモーターνΣΞのライ
ンφップをॆ࣮させています。ޙࠓも、ར༻者や༻状況等をߟ しྀた৽ن車両の։ൃをੵۃ的にਐめることで、ࣾ ձにݙߩしていき
ます。
スズΩは体にোがいのある方や͝ྸߴの方のҠಈखஈとして、����Ҏདྷʮిಈ車いすʯをఏڙしています。

˞��ిಈ車いすʢηニΞカー、モーターνΣΞʣはಓ路ަ௨๏上、歩行者としてѻわΕ、運転໔ڐはෆཁです。

自操༻ϋンドϧܗのిಈ車いすで、����にൢച։࢝しました。
に֎出できるよ͏ܰؾのෆ自༝な方がࠊの方やྸߴ͝ に作らΕた
ిಈ車いすで、࣌�ʙ�LNʢタンカートは࣌�ʙ�LNʣでの
ௐがՄ能です。

セニアカー

&5�% &5�&

ंࢱ ʢ྆ΟζシϦーζʣ

ి動ं͍͢
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タウンカート
に༺෦でのࢢや֗ࢢ しྀたίンパΫトタイプのηニΞカー

であるタンカートを、����にൢച։࢝しました。ௐઅが࣌�
ʙ�LNのൣғでՄ能で、���Nのટճܘでখճりがききます。また、
Ұ෦のమಓにも車Մ能です。ʢҰఆ݅のࣄલのखଓきがඞཁで
す。ʣ

自操༻ඪ४ܗのిಈ車いすで、����にൢച։࢝しました。このిಈ車いすは体にোがいの
ある方༻として։ しൃたもので、方やを操作レバーʢδϣイステΟッΫʣで操作し、�ͭのモーター
でޙೋྠをそΕͧΕۦಈすることによりそのでのટճをՄ能にしています。֎でར༻で
き、ར༻者の行ಈൣғを͛ます。

モーターチェア
タンカート

.$�����4

●安全運転講習会“事故防止に向けて”
スズΩはిಈ車いすをʮより安全に しָくʯ͝ ར༻いただくため、ߪೖをݕ౼さΕている方をର
に、ి ಈ車いすઐൢചһを置してのର面ൢചฒͼに࣮車を たͬऔりѻいࢦಋを࣮ࢪ
し、のऔりѻい方๏にͭいてཧղをਂめていただくよ͏ にऔりんでいます。ߋに͝ ೖいߪ
ただいたޙもҬܯやަ௨安全ڠձ等とڠ力しʮిಈ車いす安全運転ߨशձʯを࣮ࢪする
とともに安全運転ࢦಋһのҭにもऔりんでいます。ߨशձではٛߨと࣮ٕߨशによͬ て
डߨ者のަ௨安全ҙࣝの上をਤり、ަ ௨ނࣄ等のࢭに努めています。

●電動車いす安全普及協会での活動
ిಈ車いす安全ීڠٴձʢి安ڠʣとは、ʑのੜ׆に͓いて、ར༻者にిಈ車いすをਖ਼しく安全に͓いいただくために、メーカー

やൢചձࣾ等がൃさせたஂ体のことです。ి ಈ車いすの安全か݈ͭ全なར༻をਪਐすることによりそのීٴをਤり、ಓ路ަ௨の安
全にد༩することを的としています。スズΩは、ి 安ڠのձһとして、安全のためのී׆ٴಈをは͡ め、ௐࠪڀݚやؔி・ؔ ஂ
体との࿈ܞ等を௨͡ て、ి ಈ車いすを安৺してར༻できるࣾձ くͮりをαϙートしています。

●電動車いす安全指導表彰制度について
ిಈ車いす安全ࢦಋදজ੍とは、ి ಈ車いすの安全ར༻方๏等にͭいて、ަ ௨安全ڭҭ、ใ׆ൃܒಈをଅਐし、ి ಈ車い

すがؔするަ௨ނࣄをࢭするための׆ಈをੵۃ的に࣮ࢪしているిಈ車いすؔ者をܯிަ௨ہがදজする੍です。ス
ズΩは、ి ಈ車いす安全ීڠٴձʢి安ڠʣのࣄہとして、ి ಈ車いす安全ࢦಋදজ੍をੵۃ的にਪਐしています。
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スズΩは、歩行者、自転車、ೋྠ車、ྠ࢛車等、すてのਓが͓ޓいに安全なモϏϦテΟࣾ ձでらせるよ͏ 、ʮ安全ٕज़のऔり
ΈʯをڧԽし、ੵ 。上させています的に安全ੑをۃ

িಥඃݮܰシステムに、�ͭのカメラをࡌしたステレΦカメラ方ࣜを࠾༻。ਓのとಉ͡ よ͏ にࠨӈ�ͭのカメラがରとのڑ
やܗをଊ͑、そのαイズやྠֲから歩行者やΫϧϚを認 しࣝます。また、車ઢのࠨӈのനઢʢ۠ըઢʣも認ࣝするなど、カメラでଊ た͑さ
ま͟ まなใをもとにܯใや自ಈϒレーΩػ能でিಥճආをαϙートする、ઌਐの安全ٕज़です。

２つのカメラを搭載した衝突被害軽減システム
「デュアルカメラブレーキサポート」

ステレオカメラ方式

ʮ̝σϡΞϧカメラϒレーΩαϙ
ートʢ%$#4ʣ0''スイッνʯ
をԡしすΕ、ʮσϡΞϧカ
メラϒレーΩαϙートʯ͓ よͼ
ʮൃޡਐ੍ػ能ʯの作ಈ
をఀࢭすることができます。

ʮ̝車ઢҳܯใ0''スイッ
νʯをԡしすΕ、ʮ車ઢҳ
ܯใػ能ʯ͓ よͼʮ;らͭ
きܯใػ能ʯの作ಈをఀࢭ
することができます。

ステレΦカメラがϫイパー作ಈҬにあるため、
Ӎ天࣌にも作ಈします。
ˎஶしく天候のѱいときʢେӍ、ઇ、ໄなどʣは作ಈしない
߹があります。

ステレΦカメラ

�LN�Iʙ���LN�Iで行
த、ステレΦカメラがલ方の車両や
歩行者をݕ。িಥのՄ能ੑがあ
るとஅすると、ϒβーԻとメーター
のදࣔによͬ てܯใします。

作ಈしたときのが�LN�Iʙ��LN�Iະຬʢ歩行者の߹は�LN�Iʙ��LN�IະຬʣであΕ、িಥをճආできる߹があります。周ғの環境
やର物のಈきなどによͬ ては、ܯใのΈでϒレーΩが作ಈしない߹があります。また、ܯใとಉ࣌に自ಈϒレーΩが作ಈする߹があります。

自ˎಈϒレーΩػ能作ಈ࣌はڧいϒレーΩがかかりますので、全てのһがదにシートϕϧトをண༻していることを確認してください。
自ˎಈϒレーΩػ能作ಈޙは、ΫϦープݱによりલਐしますので、ඞ ϒͣレーΩを౿んでください。

作ಈイメーδ前方衝突警報機能

さらにিಥのՄ能ੑがߴまると、ܯ
ใにՃ͑て自ಈ的にऑいϒレーΩ
を作ಈさせ、ドライバーにিಥճආ
をଅします。

前方衝突警報ブレーキ機能

લ方িಥܯใϒレーΩػ能が作ಈ
しているときにドライバーがϒレーΩ
を౿Ήと、ϒレーΩΞシストが作ಈ
し、ϒレーΩ੍ಈ力をߴめます。

前方衝突被害軽減ブレーキアシスト機能

ʮこのままではিಥがආ ら͚Εないʯ
とஅした߹には、自ಈでڧいϒ
レーΩをか͚、িಥのճආまたはি
ಥඃのܰݮをਤります。

自動ブレーキ機能

ピピピ・・・
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��LN�IҎ上で行தにٸϒレーΩをݕすると、ϋβードランプが自ಈでߴ
໓。ޙଓ車にٸϒレーΩをらせ、ҙをଅします。

エマージェンシーストップシグナル

��LN�Iʙ���LN�Iで行த、車ઢのࠨӈ
۠ըઢをݕしਐ路を༧ଌ。લ方ෆҙなどでΫϧϚ
が車ઢをはΈ出すとஅした߹、ϒβーԻとメーター
のදࣔ౮によりܯใを しൃ、ドライバーにҙをଅし
ます。

シϑトをʮ%、-ʢ4モードؚΉʣʯの位置にೖΕてఀ車ま
たは��LN�IҎԼでのঃ行தに、นや車両など、લ
方�NҎのো物を認ࣝ。ΞΫηϧをڧく౿Έࠐ
Ήと、Τンδン出力を自ಈ੍ޚしてൃٸਐ・ٸՃを
੍するとಉ࣌に、ϒβーԻとメーターのදࣔ౮によͬ
てܯใ。駐車などでの操作ϛスによるিಥճආにߩ
。しますݙ

��LN�Iʙ���LN�Iで行த、車ઢのࠨӈ۠
ըઢをݕし、લの行σータをもとに自車の行パタ
ーンをܭଌ。ؾなどで車両がऄ行し、システムがʮ;らͭ
きʯとஅした߹、ϒβーԻとメーターのදࣔ౮によͬ
てܯใを しൃ、ドライバーにҙをଅします。

シϑトがʮ%、-ʢ4モードؚΉʣ、/ʯの位置でϒレーΩ操
作をしてఀ車த、ઌ行車がൃਐすると自車とのڑを
ଌ。ઌ行車が�NҎ上Εても、自車がఀ車しଓ͚ܭ
たときに、ϒβーԻとメーターのදࣔによͬ て、ドライバ
ーにઌ行車のൃਐを͓ らせします。

車線逸脱警報機能

誤発進抑制機能

ふらつき警報機能

先行車発進お知らせ機能

ピピピ・・・

�ϒβー

点滅
۠ըઢ

ピピピ・・・

�ϒβー

点滅

�ϒβー

Τンδン出力੍ޚ

ো物

ピピピ・・・

+ブザー

点滅
۠ըઢ

点滅ピピο

ൃਐ

�ϒβー

ϒˎレーΩをか͚て車両をఀࢭさせるػ能はありません。
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&41�はίーφーなどでのԣりを る͑スタϏϦ
テΟίントϩーϧ、ൃ ਐ・Ճ࣌にۦಈྠのۭ転を
る͑トラΫシϣンίントϩーϧ、ٸϒレーΩ࣌にタイϠの
ϩッΫを る͑"#4を૯߹的に੍ޚするシステムで、
さま͟ まなηンαーによͬ てりをࢹし、ඞཁにԠ͡
てίンϐϡーターがΤンδンとϒレーΩを੍ޚすること
で車両の安ఆ行にݙߩします。
ΤˎンδントϧΫݮの߹いやϒレーΩをか͚る車ྠとそのڧさ
は行状況によりมԽします。&41�はあくまでも安ఆ行を
補助する置です。タイϠと路面間のάϦップの限քを て͑ス
Ϧップやԣりをىこした߹は&41�が作ಈしたとしても、そ
のޮՌはظできません。

ESP®ʦ車両行安ఆ補助システムʧ

がྠޙ てͬスϐンしそ͏ な࣌、֎ଆの
લྠにϒレーΩをか͚、車両のਐ行方
。をमਖ਼

લྠが てͬカーϒからඈͼ出しそ͏ な࣌、Τ
ンδントϧΫをݮさせるとともに、ଆのྠޙ
にϒレーΩをか͚ 、車両のਐ行方をमਖ਼。

લྠのԣりがൃੜした状ଶ りがൃੜした状ଶのԣྠޙ

&41�
ண車

&41�
ඇண車

ϒレーΩ

ΤンδントϧΫ
μン

ϒレーΩ

&41�
ඇண車

&41�
ண車

ϑϩントカメラ αイドカメラʢࠨӈʣ バッΫカメラ1

1

22

2

3

3

ᶃトップ映像ʴ
　લ方ޙ�方映像

ᶄલ方ޙ�方
　ϫイド映像

ᶅαイド映像ʴ
　લ方ޙ�方映像

ˎલ方ޙ�方映像はシϑトを3ʢϦバースʣにೖΕるとޙ方映像、そのଞのシϑト
�� 位置ではલ方映像となります。ը像はޙ方映像です。

ʻσϡΞϧカメラϒレーΩαϙート・ൃޡਐ੍ػ能・車ઢҳܯใػ能・;らͭ きܯใػ能・ઌ行車ൃਐ͓らせػ能などにͭいてʼ
੍・ੑ能ݕ˙ 能にཔػ能には限քがあります。こΕらのੑޚ たͬ運転はせͣ、ৗに安全運転を৺が͚てください。̇ 状況によͬ てはਖ਼
ৗに作ಈしない߹があります。̇ ͝ҙいただきたい߲がありますので、ඞͣऔѻઆ໌ॻを͓ ಡΈください。̇ しৄくはൢചձࣾに͓
い߹わせください。̒ σϡΞϧカメラϒレーΩαϙートにͭいてʼ˙ର物、天候状況、ಓ路状況などの݅によͬ ては、িಥをճආま
たはඃをܰݮできない߹があります。̇ ϋンドϧ操作やΞΫηϧ操作によるճආ行ಈを行 てͬいるときは、作ಈしない߹があります。

　　全方位モニターはドライバーの駐車等を補助するものであり、あらゆる状況で自車の周辺環境を映し出すものではありません。
またカメラの位置より上にある物体は映像で見ることができません。そのほかバンパーによる死角や、トップ映像にはカメラ映像間の
ズレによる死角があります。システムの能力には限りがありますので、ドライバーは天候や路面状況にあわせた運転、周辺の車両・
歩行者の確認、的確な運転操作など安全運転に努めてください。

˔&41は%BJNMFS�"(のొඪです。̝ &41�&MFDUSPOJD�4UBCJMJUZ�1SPHSBN

■全方位モニター
上から見るから、前後も左右もつかみやすい。
見えない場所を映し出す「全方位モニター」
ϑϩント、ϦϠࠨ、 ӈ両αイドのܭ�カॴにઃ置したカメラで、車両周辺の映像を映

し出し、駐車などをࢧԉするシステムです。ਅ上から見ԼΖしたよ͏ な၆ᛌʢ;かんʣ
映像、લ方ޙ�方ϫイド映像などをφϏը面で確認することができます。

ボタンひとつで映像を切り替え。
3つの視点を選べます。
၆ᛌʢ;かんʣの映像のほか、見௨しがѱいॴなど

でศརなલ方ޙ�方ϫイド映像や、ڱいಓでのすΕҧ
いなどでཱͭ助ख੮ଆのαイド映像など、全方位モ
ニターϘタンでࢹをりସ て͑さま͟ まな角から周
ғの環境を映し出します。
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スズΩࣜגձࣾのステレΦカメラ方ࣜのিಥඃݮܰϒレーΩʮσϡΞϧカメラϒレ
ーΩαϙートʯٴͼʮ全方位モニターʯをࡌしたܰ༻車ʮϋスラーʯ˞ �　 が、+/$"1
˞�　 ༧安全ੑ能Ξηスメントに͓いてܰ自ಈ車でॳめて˞�　 ��ຬ˞�　 をऔಘし、
　�˞ランΫのධՁʮઌਐ安全車プラスʢ"47ʴߴ࠷ ʣʯを֫ಘしました。
༧安全ੑ能Ξηスメントは、ࠃަ௨লとಠཱ行๏ਓ�自ಈ車ނࣄରߏػࡦ

ʢ/"47"˞�　 ʣが自ಈ車のઌਐ安全ٕज़にͭいてධՁし、݁ Ռをެදする੍です。
લ方車両にରするিಥඃ੍ݮܰಈ੍ޚ置ʢ"&#4˞�　 ʣ、車ઢҳܯใ置ʢ-%84˞�　 ʣ、ޙ方ࢹքใఏڙ置ʢバッΫϏϡ
ーモニターʣの�߲のݧࢼをجに、��ຬのධՁが༩ ら͑Εます。ධՁが�Ҏ上の߹にはʮઌਐ安全車ʢ"47˞�　 ʣʯとし
て認ఆさΕ、さらに��Ҏ上の߹はʮ"47ʴʯとして認ఆさΕます。
スズΩはޙࠓもʮ安全ٕज़のऔりΈʯをڧԽし、ੵ 。上させてまいります的に安全ੑをۃ

˞��িಥඃݮܰϒレーΩʮσϡΞϧカメラϒレーΩαϙートʯٴͼʮ全方位モニターʯをࡌしたʮ9ʯ、ʮ9ターϘʯ、ಛผ༷車ʮ+�45:-&**ʯ、ʮ+�45:-&**ターϘʯがର。
˞��+BQBO�/FX�$BS�"TTFTTNFOU�1SPHSBN
˞�������݄ࡏݱ、スズΩௐ。
˞��ଞࣾにもಉಘの車があります。
˞��"EWBODFE�4BGFUZ�7FIJDMF��
˞��/BUJPOBM�"HFODZ�GPS�"VUPNPUJWF�4BGFUZ�BOE�7JDUJNʟT�"JE
˞��"VUPOPNPVT�&NFSHFODZ�#SBLJOH�4ZTUFN
˞��-BOF�%FQBSUVSF�8BSOJOH�4ZTUFN
˞��"EWBODFE�4BGFUZ�7FIJDMF

ʢ/"47"ϗームϖーδʣࡉՌৄ݁ݧࢼ
IUUQ���XXX�OBTWB�HP�KQ�NBNPSV�BDUJWF@TBGFUZ@TFBSDI�

ϋスラー

Topics ハスラーがJNCAP予防安全性能アセスメントにおいて軽自動車で初めて満点を取得し、
最高ランクの「先進安全車プラス（ASV＋）」を獲得

スズキの「ASV＋」獲得車種
িಥඃݮܰϒレーΩ 車　छ

"47ʴ

σϡΞϧカメラϒレーΩαϙート
ʢステレΦカメラ方ࣜʣ

ϋスラー
スϖーシΞ・スϖーシΞ�カスタム
ιϦΦ・ιϦΦ�バンσΟット

レーμーϒレーΩαϙート
ʢレーβーレーμー方ࣜʣ Ξϧト�ラパン
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二輪車業界団体との協力による安全と防犯への取り組み  

｢スズキ セイフティスクール｣の開催  

Ұൠࣾஂ๏ਓຊೋྠ車ීٴ安全ڠձにࢀըし、ೋྠ車安全運転ਪਐҕһձとڠ力して、ʮೋྠ車安全運転࣮ٕߨशձʯ等
のࢦಋһݣや、ʮάッドライμーϛーテΟンάʯ等、安全運転ߨशձの։࠵に努めています。また、ೋྠ車の౪ࢭを的に࣮ࢪ
しているʮάッドライμー൜ొʯのීٴਪਐにもڠ力しています。
Ұൠஂࡒ๏ਓ全ຊަ௨安全ڠձओ࠵のʮೋྠ車安全運転ಛผࢦಋһҭߨशձʯやʮಛผࢦಋһதԝݚमձʯにもઐһ

をݣし、ࢦಋһのҭ・ී ༺ٕڝ、େձʯにはࠃのʮೋྠ車安全運転全࠵ձओڠに、ຖ行わΕているಉڞ力するとڠਪਐにٴ
車両のఏڙや৹һのݣを行い、くೋྠ車の安全׆ൃܒಈにऔりんでいます。
�݄��はʮバイΫのʯとして、Ұൠࣾஂ๏ਓຊ自ಈ車ۀձ等のۀքஂ体とڠ力し、バイΫの しָさとަ௨安全を̥ す̧るイϕ

ントの։࠵等を行 てͬいます。

̎̌ ̌̔ よりスズΩのೋྠ車をߪೖさΕたҰൠの͓٬༷をରに、ཽ ༸ίースೋྠ車ڭशॴにて、खܰに しָく安全運転がֶる
ʮスズΩ�ηイϑテΟスΫーϧʯを։࠵しています。ରは、運転に自৴のないϏΪφー、ٱしͿりにバイΫにるϦターンライμーから、運転
には自৴があるが、࠶、جຊや৽ަ௨ϧーϧ・Ϛφーをֶͼたいとい͏ ϕテランまで、෯くड͚ೖΕています。
ʮるŋۂがるŋࢭまるʯとい たͬجຊカϦΩϡラムから、ʮݥة༧ଌʯ・ʮϋイΣイ体ݧ行ʯまで、ηットで しָくֶ Ϳことができるߨशձ
として、����は�ճ։࠵しました。

ೋྠंʹ͓͚ΔऔΓΈ
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｢バイクのふるさと浜松｣への協力  

社内安全運転講習会  

｢サンデーSRF※ in 竜洋｣ オフロード講習会の開催  

ັ、、そのใやจԽࠃのであるদから全ൃۀ࢈Φートバイࠃ 力のൃ৴を行͏ ňバイΫの;るさとদŉ。����より։࠵
さΕ、����は��ճの։࠵となりました。スズΩはこのイϕントにڠ力することで、ೋྠ車にಌΕ、もの くͮりを୲͏ ҭࡐのਓੈ࣍
や、πーϦンάاը、ۀ࢈ޫ؍を௨͡ たೋྠ車ѪՈがू͏ ֗ くͮりにݙߩしています。

ೋྠ車を・ൢ ചしているメーカーとして、৽ೖࣾһやೋྠ௨ۈ者、ؔ ࿈ձ
ࣾ、ཧళࣾһ等をରに、ňೋྠ車安全運転ߨशձŉをຖఆظ的に։࠵
して り͓、����は�ճ࣮ࢪしました。
ަ、上ຊ操作のجすることにより、安全運転ҙࣝと࠵ଓ的に։ܧもޙࠓ

௨ϧーϧの९क、Ϛφーの上を的に、ೋྠ車メーカーのࣾһとして、ଞのラ
イμーのൣとなるよ͏ なަ௨安全ڭҭを࣮ࢪし、ަ ௨Ϛφーの上をࢦಋし
てまいります。

Φϑϩードモータースϙーπのࣾձ的ීٴの͓ࠜこし׆ಈとして、スズΩのίンϖテΟシϣンモσϧ̧̙ ʵ̯ ̑̌ 、̧ シ̢Ϧーズを͝ ೖいߪ
ただいたϏΪφーからϕテランまで෯いϢーβーをରに、ຖཽ༸Φϑϩードίースをར༻して、テΫニカϧスΫーϧを։࠵していま
す。ڃ̖ࡍࠃライμーをインストラΫターにটき、ϚンπーϚンでखほどきがड͚
らΕるॆ し࣮た༰になͬ ています。̎̌̍ �は、�ճの։࠵で̎ ��໊の͓٬
༷にडߨしていただきました。
こΕまでもଟくの͓٬༷にࢀՃしていただき、ΦϑϩードでのجຊテΫニッΫ

をशಘしていただきました。ޙࠓもܧଓして։࠵していきます。

˞̨ ̧̛ 	スズΩŋライσΟンάŋϑΥーラム
は、Ϛシンメンテφンス、ライσΟンάテΫニッΫからメンタϧ
トレーニンάまで、ΦϑϩードテΫニッΫのレϕϧΞップをࢦすことで、スズΩのίンϖテΟシϣン
モσϧを安全にਖ਼しくѻ てͬいただき、スズΩモータースϙーπϢーβーのҭと、Φϑϩードモー
タースϙーπのීٴを的に׆ಈするΫラϒ৫です。




